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RESUMO 

A a n a l i s e de regime permanente, o p r o j e t o do sistcma do 

c o n t r o l e , o comportamento dinamico e duas d i f e r e n t e s si t n u l a -

coes do acionamonto do motor do induono nlimontndo por i n v zyxwvutsrqponmlkjihgfedcbaZYXWVUTSRQPONMLKJIHGFEDCBA< M
-

-

sor de c o r r e n t e a u t o - s e q u e n c i a l sao i n v e s t i y a d o s ncstc Lraba-

Iho. A a n a l i s e de regime permanente, considorando o proccsso 

de comutacao, e f e i t a por q u a t r o modelos raatematicos d i f e r e n 

t e s . As formas do onda das v a r i a v e i s do i n v e r s o r c da ruacjuina 

em regime permanente sao s i n t e t i z a d a s por esses qua t r o mode

l o s . Urn modelo s i m p l i f i c a d o (Quarto modelo) e proposto para a 

a n a l i s e de regime permanente do sistcma, o qual e considorado 

v a n t a j o s o com r e l a c a o aos demais. Urn s i s t e m a t i c o proccdimcnto 

para o p r o j e t o completo do i n v e r s o r e apresentado. 

0 completo modelamento da dinamica do sistema de aciona 

mento do motor de inducao alimentado en c o r r e n t e com c o n t r o l e 

do escorregamento e compensacao da freq u e n c i a e apresentado. 

Os parametros dos c o n t r o l a d o r e s de c o r r e n t e e de velocidade 

sao e s c o l h i d o s com base no c r i t e r i o ITAE e t e c n i c a s de cance-

lamento polo-zero. 0 comportamento dinamico do sistema dc aci^ 

onamento e an a l i s a d o a t r a v e s do exame dos polos e zeros das 

funcoes de t r a n s f e r e n c i a desejadas. 



Uma simulacao s i m p l i f i c a d a do sistema de acionamento 

baseada nos componentes de f r e q u e n c i a fundamental, n e g l i g e n -

ciando-se o a t r a s o (delay) do r e t i f i c a d o r e do i n v e r s o r , e t c . , 

e d e s e n v o l v i d a . Uma o u t r a simulac.ao d e t a l h a d a , levando em 

conta um modelo r e s i s t i v o - c a p a c i t i v o do i n v e r s o r , os hamoni-

cos de c o r r e n t e , o a t r a s o do r e t i f i c a d o r e do i n v e r s o r , e t c . , 

e tambem r e a l i z a d a . Ambas as simulacoes sao ' executadas no 

computador, u t i l i z a n d o blocos i n t e r c o n e c t a d o s a p a r t i r de uma 

pre-determinada e s t r a t e g i a do programa de simulacao e da ope 

racao r e a l do sistema. Os r e s u l t a d o s de ambas as simulacoes 

sao usados para v a l i d a r os r e s u l t a d o s da a n a l i s e de regime 

permanente, a dinamica e o c o n t r o l e do acionamento. 



ABSTRACT zyxwvutsrqponmlkjihgfedcbaZYXWVUTSRQPONMLKJIHGFEDCBA

The steady s t a t e a n a l y s i s , the c o n t r o l system d c s i a n , 

the dynamic performance, and the two d i f f e r e n t s i m u l a t i o n s 

of the a u t o - s e q u e n t i a l c u r r e n t source i n v e r t e r fed i n d u c t i o n 

motor d r i v e a re i n v e s t i g a t e d i n t h i s work. The s t e a d y - s t a t e 

a n a l y s i s c o n s i d e r i n g the process o f commutation i s analysed 

by f o u r d i f f e r e n t mathematical models. The waveforms of the 

d r i v e i n s t e a d y - s t a t e are s y n t h e s i z e d by a l l f o u r models. A 

s i m p l i f i e d m o d e l ( F o u r t h model) f o r the s t e a d y - s t a t e a n a l y s i s 

of t h e d r i v e i s proposed which i s c o n s i d e r e d advantageous 

over t h e o t h e r models. A s y s t e m a t i c d e s i g n procedure f o r the 

d e s i g n of the complete i n v e r t e r i s presented. 

The complete dynamic model of the s l i p frequency con

t r o l l e d c u r r e n t source i n v e r t e r f e d i n d u c t o n motor d r i v e w i t h 

frequency compensation i s presented . The parameters o f the 

c u r r e n t and the speed c o n t r o l l e r s a re s e l e c t e d based on the 

ITAE c r i t e r i a and p o l e - z e r o c a n c e l l a t i o n . The dynamic be

h a v i o r of the d r i v e i s analysed by examining the poles and 

the zeros of the d e s i r e d t r a n s f e r f u n c t i o n s o f the d r i v e . 

A s i m p l i f i e d s i m u l a t i o n o f t h e d r i v e based on the f u n 



damental frequency components, n e g l e c t i n g the d e lay of the 

r e c t i f i e r and the i n v e r t e r , e t c . i s developed. Another de

t a i l e d s i m u l a t i o n t a k i n g i n t o account a r e s i s t i v e - c a p a c i t i v e 

model of t h e i n v e r t e r , t h e c u r r e n t harmonics, the delay of 

t h e r e c t i f i e r and the i n v e r t e r , e t c . i s developed. Both the 

s i m u l a t i o n s are executed on t h e computer v/ i t h i n t e r c o n n e c t e d 

b l o c k s by a pre-determined computation s t r a t e g y s i m u l a t i n g 

the r e a l o p e r a t i o n of the d r i v e . The r e s u l t s of both the s i 

m u l a t i o n s are used t o v a l i d a t e the r e s u l t s of the steady-

s t a t e a n a l y s i s , the dynamics and c o n t r o l o f the d r i v e . 














































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































